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Tecnologia de Gestion Inteligente de Cuch{BM)

I OUR ® HzO K H O iR & Hz0 KGestidn te la Vida Util del
¢SOy 2t 2850/ Disco
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Rotando la cuchilla

Posicion Cuchilla: 1 — 2
Altura Cubhilla: L(1)

Posicion recomendada

- Manejode cuchilla 3 mm .

H .
Ul

Cambie la altura de la cuchilla

L(1) = M(2)

Altura Cuhilla : L(1)

o By
Posicion recomendada

-—,-"—, Manejo de cuchilla 3 .

60mn s . Manejo de cuchilla

3 am .
Angulo de Corte Elevado
Nod | No2 07 | No
Rotando la cuchilla
No.10 | NoA1 | No.12 | No13 | No.14 | No.15 | No.16

Posicién Cuchilla: 1 — 2 o "o

Altura Cuhilla: L(1) wa {

)

Altura Cuhilla : L(3)

Sustituir la cuchilla de
la cortadora.

Posicion recomendada




